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Paveiksly ir grafiky sgrasas

1 skyrius

1. 1.3.1 pav. Anteny matavimo tolimajame lauke sistemos pajungimo
schema
2. 1.3.2 pav. Anteny matavimo artimajame lauke sistemos pajungimo
schema

3. 1.3.3 pav. Lauko pasiskirstymo matavimas plokstumoje
4. 1.3.4 pav. Lauko pasiskirstymo matavimas cilindriniame pavirSiuje
5. 1.3.5 pav. Lauko pasiskirstymo matavimas sferiniame pavirsiuje

2 skyrius
6. 2.2.1 pav. Laboratorinio stendo struktira
7. 2.3.1 pav. X-Y skaneris su kontroleriu
8. 2.3.2 pav. X-Y skaneris su pritvirtinta antena
9. 2.3.3 pav. Vienasis pozicionavimo jrenginys
10. 2.3.4 pav. VienaSis pozicionavimo jrenginys su pilonu
11. 2.4.1 pav. Stroboskopinis keitiklis
12. 2.4.2 pav. Stroboskopinis maisiklis
13. 2.4.3 pav. Bazinis generatorius
14. 2.4.4 pav. Generatoriaus galvuté
15. 2.5.1 pav. X-Y skanerio kontrolerio pajungimo schema
16.2.5.2 pav. Pozicionavimo jrenginio kontroleris
17. 2.6.1 pav. Matavimo antena
18. 2.6.2 pav. GZ0126ATP1 antenos kryptingumo diagrama

3 skyrius
19. 3.1. pav. Bendra programinés jrangos uzdaviniy schema
20. 3.1.1 pav. Programinés jrangos Marcha 2008 schema
21. 3.1.2 pav. Signalas Marcha 2008 ekrane. Pavyzdziai
22. 3.1.3 pav. Marcha 2008 paprogramiy programavimas.Pavyzdziai
23. 3.1.4 pav. Registrai programoje Marcha 2008. Pavyzdziai
24. 3.1.5 pav. Signaly apdorojimas programoje Marcha 2008. Pavyzdziai
25. 3.2.1 pav. Laboratorinio matavimo stendo valdymo schema
26. 3.2.2 pav. Laboratorinio matavimy stendo sinchronizavimo signaly

schema
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27. 3.2.3 pav. Laboratorinio matavimy stendo sinchronizavimo signaly
schema
28. 3.2.4 pav. Programinio paketo Polygon strukttra
29. 3.2.5 pav. Prietaisy valdymas per programinj paketg Polygon
30. 3.2.6 pav. Signaly surinkimas su programiniu paketu Polygon.
PavyzdZiai
31. 3.2.7 pav. Siganly apdorojimas su programiniu paketu Polygon.
Pavyzdziai
32. 3.2.8 pav. Lauko pasiskirstymo (Antenos kryptingumo diagrama)
atvaizdavimas programiniame pakete Polygon. PavyzdZziai
4 skyrius
33. 4.1.1 pav. Laboratorinis matavimy stendas artimojo lauko matavimui
plokStumoje
34. 4.2.1 pav. Laboratorinis matavimy stendas artimojo lauko matavimui
cilindriniame pavirsSiuje
35. 4.2.2 pav. Laboratorinis matavimy stendas tolimojo lauko matavimui.
5 skyrius
36. 5.1.1 pav. Pamatuoty signaly oscilogramos
37. 5.1.2 pav. Apskaiciuotos kryptingumo diagramos
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